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que a direção d^k forneça pontos viáveis E que decresça  f  localmente.
Ou seja, devemos ter
 
(1) A(x^k + t d^k) <= b,  para todo t em ( 0, t^barra )
                                                                (direção factível)
 
(2) grad f(x^k)T d^k < 0                           (direção de descida)


























